Uklady mikroprocesorowe

0 napieciu od 20V do 24. Optymalne
napiecie to 22V. Pamigtajmy, ze zbyt
wysokie napiecie moze uszkodzi¢ sta-
bilizatory, a nastepnie caly ukfad ste-
rownika. Po podfgczeniu napiecia za-
silania woltomierzem sprawdzamy na-
piecie w wymienionych punktach.

- w podstawce U1 na wyprowadze-
niach 5,6 oraz 15,16 powinno by¢
+5V

- na wyprowadzeniu U2 4,8 powin-
no by¢ okoto 24V

Gdy napiecia sie zgadzajg, to prawie
pewne jest, ze uktad zmontowalismy po-
prawnie. Pozostalo podiaczy¢ gniazdo
DIN5 do podtaczenia lutownicy. Gniaz-
do celowo nie zostato umieszczone na
plytce drukowanej, poniewaz mogtyby
by¢ kiopoty z dobraniem odpowiedniej
obudowy do sterownika. Zastosowanie
przewoddéw umozliwia umiejscowienie
gniazdka w dowolnym miejscu. Pozo-
stato wiutowac triak, wyswietlacze i wio-
zy¢ w podstawke ATtiny26. Podiaczy¢
powtdmie napiecie zasilania. Na wyswie-
tlaczu powinniémy ujrze¢ 150. Weiska-
jac S1 lub S2 mozemy zwigksza¢ Ilub
zmniejsza¢ temperature w zakresie od
150°C do 450°C. Po ustawieniu okre-
$lonej temperatury i wylaczeniu zasila-
nia, sterownik bedzie pamietat ustawiona
warto$¢. Czyli po powtérmym wiaczeniu
zasilania na wyswietlaczu zobaczymy
ostatnio ustawiong warto$¢. Wszystkie
ustawienia zapamigtywane sg w we-
wnetrznej pamieci EEPROM ATtiny26.
Po zmontowaniu i pierwszym urucho-
mieniu ukladu przyszta kolej na kalibra-
cje. Jest to bardzo prosta czynnosc i nie
powinna nikomu sprawi¢ ktopotow.
Ustawiamy temperature 300°C. Poten-
cjometrem PR1 ustawiamy najnizsze
wzmochienie czyli skrecamy go maksy-
malnie w prawo. Nastepnie do punkiu
pomiarowego PP1 podiaczamy wolto-
mierz i czekamy az napiecie osiagnie
warto$¢ okoto 12,8mV. Wowczas poten-
cjometr ustawiamy tak, aby zgasta dio-
da LED.
Gdy rezystancja czujnika w lutownicy be-
dzie rézna od 1Q, wéwczas trzeba do-
bra¢ wartos¢ rezystora R17. Do lutowni-
cy SL: transformator musi mie¢ mini-
mum 55W. Przy lutownicach o wigkszej
mocy nalezy odpowiednio zwiekszy¢
moc transformatora.
Opracowano w redakcji NE
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sposob wykomw zgrzewark

¥ ystarczy doto-

2y¢ transformator, tyrystor i cztery diody.
Moc zgrzewarki uzaleiniona bedzie od zasto-
sowanego transformatora i moze wynosic od
setek watow do setek kilowatow.

Zgrzewarki to stosunkowo
proste urzadzenia elektryczne.
Zbudowanie zgrzewarki w do-
mowych warunkach jest proste
i nie powinno sprawi¢ wiek-
szych ktopotéw. Kazda zgrze-
warka musi posiada¢ transfor-
mator. Zazwyczaj jest to ele-
ment wykonywany specjalnie do
zgrzewarek. Jednak nic nie stoi
na przeszkodzie, aby uzy¢ typo-
wy transformator o mocy uza-
leznionej od elementdw, jakie
maja by¢ zgrzewane. Do cien-
kich drutéw o przekroju do Tmm
mozna wykorzystaé¢ transforma-
tor o mocy 300-500VA. Napie-
cie na uzwojeniu wtérnym nie
powinno by¢ wieksze niz kilka
woltéw. W fabrycznych zgrze-
warkach napiecie to wynosi za-
zwyczaj 4-8V. Mozna uzy¢ wy-
zszego napiecia, nawet 24V, ale
wéwczas musimy sie liczy¢ z
mniejszym pradem, jaki osia-
gniemy z transformatora
(P=U*I).

Z préb jakie przeprowadzilismy
w redakcji wynika, ze optymal-
ne napiecie to 6V-8V.

Zgrzewarka wykonana z typo-

wego transformatora idealnie
nadaje sie do okazjonalnego
zgrzewania. Gdy planujemy wy-
konanie zgrzewarki do pracy
ciagtej, to musimy zaopatrzy¢
sie w specjalny transformator
lub przewina¢ typowy. Przewi-
niecie typowego jest zajeciem
prostym, ale aby to zrobié, po-
trzebujemy specjalnej tasmy
miedzianej. Nie mozemy zasto-
sowac¢ zwyktego drutu nawojo-
wego. Uzycie tadémy zwieksza
prad, jaki mozemy pobraé¢ z
transformatora. Nie mozna réw-
niez zapomnie¢ o dodatkowym
zabezpieczeniu termicznym
miedzy uzwojeniem pierwot-
nym, a wtérnym.

Kolejnym waznym elementem
jest tyrystor z czterema dioda-
mi. Uktad tem pracuje jako triak.
Dlaczego nie mozna uzy¢ zwy-
ktego triaka ? Dlatego, ze wow-
czas musimy zwraca¢ uwage
jak wktadamy wtyczke do
gniazdka. Wazne jest gdzie jest
faza. Poza tym triaki sg bardziej
zawodne i mniej odporne na
przebicia i zaktécenia. Uktad
zastepczy z tyrystora i czterech
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